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1.( ) AX+1=1 EX+X=1 (C)
(X+YVY)=X-Y (D)}T{=ﬂ
2. () F (AF=A-B+C-D
B)F=AIB+C-D (C)F=A-B+C-D (D) F=B-C+D
DC
BA 00 01 11 10
00 0 0 1 0
01 0 0 1 0
11 0 0 1 0
10 1 1 1 1

=D
ngf}

4.( ) TIL (H)
0.8V L 2.4V H (B) 0.4V
H (D) 0.4V L 2.4V H
5.( ) Fin 20KHz

W (A)Y-(X+2Z) BX Y+T-

Y-Z(OX-Y+X-Z D)X-Y-Z

(L)
L 2.0V

(A)

H(C) 0.8V L 2.0V

Fout
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(A)20 KHz (B)10 KHz (C)5 KHz (D)2.5 KHz

1 1
J Q J Q — Fout
Fin
K :'Q K Q
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©) (D)
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X000 X000
‘ %ﬁ (Y000)
X001 X002
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X000
e —
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0 1 1
1 0 1
1 1 0
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9.( ) (A)2 (B)4 (C)8 (D)16

10.( ) (multiplexer) F(A, B, C) (A) A-B+A-C (B)
A+A-C(C)A-B+B-c (D) A-B+B-C

11.( ) ?(A) A+B=A-B (B) A+A=0

(C) A+A=A (D) A-A=A

12.( ) F (A F=C+A-B (B) F=C+A-B

(C) F=C+A-B (D) F=C+A-B

A BC 00 01 11 10

13.( ) 8 CPU -10 2 (A) 0000 1010 (B)
11111010 (C) 11111011 (D) 00001011

14.( ) ?
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15.( )

(A)
A |B |AandB
0 0 0
0 1 0
1 0 0
1 1 1
(B)
A B AorB
0 0 1
0 1 1
1 0 1
1 1 0
©)
A not A
0 0
1 0
(D)
A B A Xxor B
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 0

( XOR

S

[ X1 > C [ X1
XNOR (Exclusive nor))
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Rk |lOo|lOo|>
RO, |O|@

olr|r|o|lwn
R|lo|lo|lo|O

(A) S=A B (B) C=A+B (C) C=A-B (D) S=A B

16.( )PLC (A)X (B)\W (C)Y
(D)Z
17.( ) X0 YO (YO =1) (A)
(B) X0 (®) PLC
ON YO (D) 200
X0
PLF | MO
MO

O

18( ) PLC 2 (A) SET (B)
STL (C) END (D)
RST

19.( ) S1 S2 (A)TOON (B) TLON
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(C)T20ON (D) T3ON

N0z
o— [SET 50 J
3—ié‘§TnLI [BsT o
[RST oo )
{10 K10 E
T0
p L} e 8l ]
l?—issliLI £ Yoo 3
[sET voor ]
{T1 K20 E
18] —}'ll {SET 52 i
21——{551'2” {12 {30 E
T2
2% } [SET 83 ]
33
28}—STL | 1000 3
{13 K10 b
5 _ﬁ [SET 50 ]
% { RET ]
i [ B0 ]
20.( ) C (A)a (B)b (C)y-24 (D)z
main( )
{
charc= %7
printf(*" %c ", c-24);
}
21.( )
'z - Do
1 1
DL ; T
(A) (B) (®) (D)
22.( ) (A+B)(A+C) (A)B + AC (B)C + AB (COA+BC (D)ABC
23.( ). f(AB,C,D)2. + B4 (A) AB+CD' (B)
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AB'+ CD'

(C) AB+BD (D)B (A+D)

cD <D Cch CLY

A'B' 1 1 1 1
AR 0 0 0 0
AR 0 0 0 0
AR 1 0 0 1
24.( )
= >0 >
A o— A o—
BO_D_oY BO_D_OY
(A) (B) (©)
Z:D—OY
(D)
25.( ) J-K J=K
26 () PLC
(D) SSR
27.( ) C
(D) scanf()
28.( ) -
(B) (©)

A
Y
B

- (A)T (B)D (C)J-K (D)R-S

(A) (B) (©)

(A) gets() (B) puts() (C) getchar()

(A)
(D)




97 7 6

9 00-10 30 9

11

29.( )
Borland Delphi

(A) SmallTalk (B) Visual BASIC (C) QBasic (D)

30.( )
(A) (B) ©) (D)
40% 4 2 2 2
1 X0 X1 a- b-
YO (A) X0 YO ? (B)
X1 YO ?
0.1 sec
X000 X001 TO
— | S ——F (¥000)
Y000
% % (TO K50)
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Co

Cy

(2) Cy
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4 PLC PLC
10 PLC 10

X0: Stop X1: FOR( ) X2: REV( ) X4: TH-RY( )

YO: MCF YL1: MCR Y2: GL Y3: YL Y4: RL ( 2V )

) PLC 10 ( )

O) PLC ( MO M20 M30 )

STOP FOR MCR € /l TH-RY
—Q o170 ~©
MCF b9

MCR L% MCF Lo MCF @ ] ] ] ] ]
l———* MCR COM| X0 | X1 [ X2 [ X3 | X4 | X5

MCF

MCR
__1
- COM| YO [ Y1 Y2 Y3 | Y4 | Vs

~ T T T T T 71

TELRY MCR  MCF :
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